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AppaieB 6l6vateuMnanlpulataur at support d'tehella. 

Dtsposttif penm ettent d a mettra «i place una teheOe, 
la manipuler ^ la fnaintenir an positiDn sans cju^aOa na 
s'appuie en tdta 

U comprend un chdssts porteir (1) avec d une extr6mft6 
un essieu {2) muni de roues de ¥6nns (5) et de brides 
de fbcalions (8) du cdtile (9). A rautie extr6m[t6. reli6 par un 
axe tfartiGulation (3), un befceau (4) oO est fixto PadieOe 
(19) par deux axes demaintien(18)L En actionnantletieua 

(13) , le cdUe (9) rapproche ressieu (2), 6levant la chdssis 
portetB- (1) ^ le berceau (4) au niveau de rarticulation (3). 
Puis deux bras de rigidld (17) fibers sur Tessaeu (2) et le 
berceau (4), viennent bkx^ rarticulation (3) stabllsant 
ainsi le dtsposil?. Grdce aux roues (6) et aux tvancards 

(14) le (fisposdf peut 6be d6plac^ 

L invenbon petit dtre utiiste pour tous les travmix ou 
rapput haait de f^ch^ est impossible ou non souhait6, 
dans le bdtvnent, les mfitiefsde la nature. 
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^>pareil 61§vatea3MBanipulateur et support d'6chelle. 

La presente invention conceme nn appareil pour mettre en 
place une ^cheller l^enlever^ la manipuler et la maintenir en 
position sans appuL en t#te» 

Dans les dispositifs connus de ce genre / aucun 
appareillage n'a fait lieu de fonctions identiques a celui-ci. 
Par rapprochement, il existe I'feclielle articul6e en deux, 
trois ou plusxeurs dl&ients. liais ce dispositif presente 
l*incQnv6nient d*avoir besoin d'un appui a chaque extr§mite de 
l*6chelle. Les manipulations sont plus diff idles. Pour les 
gxandes 6chelles un amarrage est n§cessaire en tete et un 
calage en pied. La mise en place de l'6chelle se fait cL bout 
de bras ce qui est pfenible et dangereux pour les grandes 
ecbelles. Dans tons les cas d'echelles connues cL ce jour, les 
ax>puis en t€te sont n^cessaires. 

Le dispositif suivant 1" invention permet d'eviter ces 
inconvenients . II presente I'avantage de mettre en place une 
fecbelle par une seule personne a partir de la position 
borizontale a hauteur et inclinaison d^sir^es, sans que celle- 
ci n'ait besoin d' appui en tete. Done pas de deterioration ni 
de frottement du haut de I'ecbelle sur un mur, une goutti^re, 
un arbre, un pylone ou tout autre appui. L' appareil est 
manoeuvrable par une seule personne, sans effort et en toute 
security, Tfigm^ pour les 6chelles lourdes de grandes longueurs 
comme celles de 2x5,00 metres ou 2x6,00 metres. Grace au 
treuil I'^cbelle pent §tre posee ou d^coliee ais6ment et 
delicatement sur le mur, le toit ou pylone ou arbre. II permet 
aussi de rendre l'6cbelle plus rigide et plus stable en 
charge, lorsqu'il est sur ses v^rins, ou ses roues avec 
f reins. II est possible de deplacer a volonte 1* appareil nnini 
de I'echelle dfeployee ais6ment grace aux deux roues qui 
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supportent environ 90% en fonction da r€glage tfelescopique du 
poids total et aux brancards de manutention . 

On pent adapter une rallonge de soutien afin d'eviter les 
flottments des gxandes echelles. 

Le dispositif objet de !• invent ion con5>orte nn chassis 
porteur d montants tnbulaires tdlescopiques muni d'un axe 
d» articulation avec une extr6mit6 comportant un essieu a roues 
et une autre extr&ait6 a^el^e berceau coii5>ortant un treuil, 
des b^quilles d'appuis et des bras de manutention. De plus^ 
les b^qnilles d'appuis suppldmentaires avec renforts de 
b^quilles sont positionndes sur le chassis porteur a proximite 
de sa partie centrale articul^e. Un cable 61evateur fixe au 
milieu de 1' essieu de roulement par des brides de fixation 
passant par un bras nmltiplicateur de couple s'enroule sur un 
treuil fix6 sur I'extrfemit^ du berceau et peirmet le 
d^ploiement de I'appareil. Le nmltiplicateur de couple situ§ 
sur le berceau k proximit§ du treuil de levage r6alis§ par un 
bras et une poulie oHi chemine le cable 6l6vateur, n'est pas 
indispensable mais facilite les manoeuvres lors du d6but de 
d6ploiement lorsque I'appareil est pli^r et lors de 
l*61dvation de l*6chelle. 

L'§chelle est fix6e sur le berceau par un ou deux axes de 
madLntien d chaque extr6mit6 du berceau. La fixation de 
I'echelle a I«extr6mit6 basse du berceau, pourra se faire sur 
l»un des quatre premiers barreaux de I'echelle pour equilibrer 
1' ensemble appareil et 6chelle une fois celle-ci 61ev6e. Dans 
le cas d«eii?>loi d'echelle en bois ne conqportant pas de 
barreaux creux, le malntien de I'^chelle est assure par des 
cavaliers de serrage. 



L' appareil pent etre rfealisfe de diff^rentes tallies en 
fonction des types d'6chelles a fixer. Des matferiaux d 
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resistance fequivalente pewent constituer les differents 
ei^nents de I'appaxell : iQ§tal, eiliminium, duralumin, bois, en 
prenant soin de respecter les normes de s6curit6. 

Un syst6me de blocage des roues rend I'ensexoble stable 
5 lorsque l»6chelle est deployfee. Deux bras de rigidit6 

rdglables fix^s & une eactr&nitfe sur le cliSssis porteur au 
niveau de l*essieu ^ roues, et a 1» autre extremite sur le 
berceau, permettent de maintenir quelque soit 1' angle, le 
cbSssis porteur et le berceau dans une position stable et 
10 rigide en bloquant I'axe d» articulation chassis porteur- 
berceau* Ces deux bras de rigidity ne sont pas obligatoires 
mais sont reconmiand§s pour les grandes ^chelles et les 
positions a6riennes sans appuis en t§te. 

Les bras de rigidite peuvent etre munis de plusieurs 
15 trous au niveau des fixations sur le berceau afin d'obtenir 
par reglage un angle variable au niveau de 1' articulation 
chassis porteurHt>erceau. 

Des accessoires peuvent etre ajout^s a I'appareil: 
Deux genouilltees sont assemblies sans jeux, par boulonnage 

20 ou tout autre moyen Equivalent, a 1' extremity suqpErieure de 
I'echelle. L'on vient ensuite boulonner une deuxidme Echelle 
en partie ST:5>6rieure des deux genouilleres . L ■ ensemble permet 
d'obtenir une Echelle finale avec deux inclinaisons, I'une 
avec la premiere 6chelle, 1' autre avec la deuxieme, a^in de 

25 pouvoir monter sur tous les toits les plus difficiles d'accds, 
aotamment les croupes ar^tiers, toits adossis, longs ra ntp a n ts 
ou les echelles k crochets sont d' utilisation g6n6ralement 
in^ssible, Epousant parfaitement la pente de celui-ci, sans 
s'y appuyer sans charge Ccur I*extr6mit6 du haut de la deuxieme 

30 ichelle n'a pas besoin d'appui sous son seul poids mort. II 
pent €tre realist diffferentes genouilleres avec diff6rents 



2690480 



4 

angles, pour mieux s» adapter a la pente d'uh toit. Les 
dchelles devront §tre de sections et de qualitfes conformes. 

L* angle des genouilleres est fixe et determine. II n'y a 
pas d' articulation. Done tout d^r^glage est impossible. Cet 

5 appareiUage est extrfenHnent pratique et sOr: acces direct sur 
le toit, sans cordages ni installations douteuses, sans 
sursauts (pas de ressorts) ; il ^vite en outre la 
deterioration des tuiles, des ardoises, des faltages 
(lignolets) . L" ensemble ^chelles genouilleres assenible au sol 

10 sera monte et d^place aisement avec l»appareil eldvateur 
manipulat eur . 

_ Deux v^rins escainotables de correction d'assiette et de 
calage sont situ6s sur I'essieu a roues afdLn de regler le 
niveau et la stabilite de 1' ensemble une fois I'echelle 
15 deployee et en charge. 

- Dne rallonge de soutien pent etre ajoutee en 
prolongement du berceau afin d'6viter le flottement des 
echelXes a grande portee. 

- Des brides de fixations diverses pour maintien de 
20 l*appareil au sol par exemple, sont situ^es sur I'essieu. 

- En fonction du type de I'appareil et des besoins de 
I'utilisateur, un deuxieme treuil dit de securite pourra etre 
fixe en paralieie au treuil de base. 

- Le treuil de base peut etre place en bord exterieur de 
25 I'appareil ou recentre sur celui-ci. Le point d' attache du 

cable sur l^essieu peut etre quelconque en un i>oint de 
fixation directe ou en deux points avec une bretelle 
intermedia 1 re . 
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En remarque g^n^rale^ I'appareil pourra €tre utilise 
directement sans rallonge de berceau et sans genouill&res qui 
sont das accessoires. 

Selon une autre realisation de 1' invention^- le treuil 
peut etre electrique afin de faciliter au maximum le 
deploiement et le replieiTtent de I'fedielle- 

Pour le transpoxrt par v^hicule on peut y fixer un crocliet 
d'attelage. Les iroues peuvent etre gonflables. Afin de r^gler 
I'assiette, un niveau peut etre place sur I'essieu d roues. 

Un treuil grue manuel ou eiectriqpie peut etre fixe sur 
I'extr&nite haute de I'echelle, afin de l^utiliser comme une 
petite grue^ ceci avec des echelles de sections 
correspondantes et en respectant les regies de s6curite. 

0n syst^me de vferin simple ou double peut Stre mis en 
place pour manoeuvrer la partie tdlescopique du chassis 
porteur. 

Les dessins annexes illustrent^ ^ titre d'exemple, un 
mode de realisation du dispositif confozme a la prdsente 
invention • 

Tel qu'il est represent^ sur les planches 1/6, 2/6/ 3/6, 
le dispositif conqporte un chassis porteur k montants 
tubulaires t61escopiques 1, relie a une extr^mite par un 
essieu 2, et k I'autre extr&nite par un sixe d' articulation 3, 
suivi par un berceau 4. L» essieu est muni de deux vferins 
escamotables. de correction d'assiette et de calage 5, et de 
deux roues 6 avec s^fstdme de* blocage incorpor6, ainsi que d'un 
niveau 7 et de brides de fixations diverses 8, ainsi que la 
bride de fixation 8 du cSble de levage 9. I.e chassis porteur 
est maintenu par deux bequilles d'appui 10 relives par un 
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renfort de bequille 11. Le berceau coii5>orte 6galement deux 
bequilles d'appui 12, un treuil de levage 13 avec un 
multipUcateur de couple 15 r un brancard de manutention 14 et 
une rallonge de soutien 16. Deux bras de rigidit6 17 
5 maintiennent: inmobiles les eirticulations 3 du chassis porteur 

1 et du berceau 4. L'echelle 19 est fixee sur le berceau en un 
ou* deux points par un ou deux axes de maintien . 



Sur la plan Che 4/6: 
La figure 5 montre I'appareil pli6. 
10 La figure 6 montre le di§pliage en deployant le berceau du 

chassis porteur. 

La figure 7 montre I'apparei 1 deplie. 

La figure 8 montre la mise en place de I'dcbelle sur 
I'appareil- 

15 La figure 9 montre I'^l^vation de l'6chelle a I'aide du 

treuil de I'appareil. Ceci par rapprochement de I'essieu vers 
le treuil de la partie basse du berceau. Ainsi le chassis 
moteur et le berceau s'61event au niveau de leur articulation. 
La figure 10 montre I'appareil avec l*6chelle en position 

20 de travail et bras de rigidity fix^s. 

Sur la planche 5/6: 

Les figures 11 et 12 montrent les cas de figures lorsque 
I'^chelle n'a pas d'appui en tete. Le centre de gravite reste 
tou jours a I'intferleur de la surface d'appui au sol. Le 
25 r^glage des montants tubulaires t^lescopiques du chassis 

porteur sera effectu^ k cet effet. 

Sur la planche 6/6: 

Deux genouillferes 20 fix6es en t§te de l'6chelle 19 
perme^tent de changer d*angle d'inclinaison en rajoutant une 
30 deuxi^ 6chelle 22. 
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Le dispositif oibjet de 1' invention peut §tre utilis6 dans 
tous les cas oi&-un appui de I'^chelle sur son extr§niit6 haute 
n'est pas sonliait^ ou impossible, afin d'6viter toutes 
deteriorations et frottements causes par celle-ci. II permet 

5 egal^nent le travail a I'intdrienr d'lm local pour des travaux 

snr plafond. II i>erinet de passer an-dessus des toitures, de ne 
pas ^eraser les goutti&cesr de ne pas s'appuyer sur les arbres 
et pylones. II peut 6tre utilise en petite grue avec treuil et 
poulie en extremites . II peut etre utilise facilement par une 

10 seule personne et en toute securit6* II permet d'dlever et de 
deployer I'^chelle une fois en I'air, II peut done etre 
utilise dans tous les metiers du bStiment, pepinidriste, 
eiagage, travaux aeriens sur lignes elect riques et pylones, et 
tous les metiers de la nature et dans tous les endroits. 
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1/ Dispositif permettant de mettre en place et de maintenir 
une 6chelle en posit:ion, sans appui en tite, caract^ris6 par 
le fait qn'il conpoirte un chassis porteur a montants 
tisbulaires t^lescopiqoes (1), avec & une extr^mitS un essieu 
(2) mnni de roues (6), avec syst^e de blocage, de v€rins 
escamotables de correction d'assiette et de calage (5) et de 
brides de fixation (8) du cSble (9), a 1' autre extr6mit6 reli^ 
par un axe d' articulation (3) et de deux bras de rigidite (17) 
r^glables, un berceau (4) nnini d*un treuil (13) r d'un bras 
multiplicateur de couple (15) et de un ou deux axes (18) de 
maintien d'fechelle (19) . 

2/ Dispositif selon la revendication 1^ caracterise par le 
fait que le chassis porteur (1) est maintenu par deux 
b^quilles d* appui (10) relives par un renfort de bequilles 
(11) . 

3/ Dispositif selon la revendication 1, caract6ris6 par le 
fait que le berceau (4) coinporte deux bequilles d' appui (12),^ 
une rallonge (16) r et un brancard de manutention (14). 

4/ Dispositif selon la revendication 1,^ caractdris6 par le 
fait que deux genouilldres (20) fixees en tdte de I'echelle 
(19) permettent de fixer une deuxi erne ^chelle (22) . 

5/ Dispositif selon la revendication Xr caracteris§ par le 
fait qa'un niveau (7) pent se f later sur 1" essieu (2) . 

6/ Dispositif selon la revendication 1, caract4ris6 par le 
fait qu'un systeme de vferin pent §tre adapts sur la partie 
telescopique du chassis porteur. 
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7/ Dispositif selon la revendication 1, caract6ris6 par le 
fait: qu'un deuxi^e tireuil pourra ^tre £ix& en parall^le au 
treuil de base (13) . 
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